ST-01.01 - ROBOTY POMIAROWE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét pomiarowych powierzchniowych
i liniowych przy budowie przytaczy kanalizacji deszczowej, sanitarnej, wodociggowej i gazowej w trakcie realizacji zadania:
LRozbudowa szkoty podstawowej o0 oddziaf przedszkolny, Zrebice, gm. Olsztyn”.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.
1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg roboty pomiarowe przy liniowych oraz powierzchniowych robotach ziemnych,
drogowych oraz sieciowych.

1.4. Okre$lenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi normami oraz Dokumentacjg Techniczna.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace Robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z umowa i poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY.
Materiatami stosowanymi przy wyznaczeniu punktow charakterystycznych terenu budowy oraz roboczych punktow wysoko$ciowych
wg zasad niniejszej ST sa; paliki drewniane o @ 15-20mm i diugosci 1,5 do 1,6m.

3. SPRZET.

Prace zwigzane ze stabilizacja i 0znaczeniem punktow gtéwnych oraz reperéw roboczych bedg wykonane recznie. Prace pomiarowe
zwigzane z wytyczeniem oraz okresleniem rzednych oraz reperéw roboczych beda wykonane specjalistycznym sprzetem
geodezyjnym (niwelator, dalmierz, teodolit). Sprzet stosowany do wyznaczen powinien gwarantowaé uzyskanie wymagane;
doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT.
Materiaty (paliki drewniane, prety stalowe, farba) moga by¢ przewozone dowolnym transportem.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Ogélne warunki wykonania Robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii.
Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowa¢ w terenie punkty gtdwne (charakterystyczne) wykopdw i nasypow, sieci oraz
punkty wysoko$ciowe (repery robocze).

5.2. Wyznaczenie punktéw wysokosciowych i sytuacyjnych sieci i drég.

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa przy wykorzystaniu sieci poligonizacji parstwowej i innej osnowy
geodezyjnej okre$lonej w dokumentaciji projektowe;.

Wyznaczone punkty nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktéw nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych okre$lonych w dokumentacii projektowe;.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktow wysokoSciowych

Punkty wysokoSciowe (repery robocze) nalezy wykonaé dla kazdego punktu charakterystycznego sieci i instalaci.

5.4. Kolejno$¢ wykonywania rob6t geodezyjnych

wytyczenie gtéwnych osi wykopdw i nasypow, trasy sieci, drég oraz lokalizacji studni (sytuacyjne i wysokosSciowe) wykonanie
pomiaréw sprawdzajacych rzedne, spadki drogi, rurociggéw sieci wodociagowej i kanalizacyjnych, rozmieszczenie i uksztattowanie
nasypdw oraz rozmieszczenie studni nalezy wykonac przed rozpoczeciem kolejnych etapow robét lub zasypaniem wykopdw.

6. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru przy prowadzeniu liniowych rob6t ziemnych w terenie jest 1 metr.

7. ODBIOR PRAC GEODEZYJNYCH
Odbidr prac, zwigzanych z powierzchniowymi robotami oraz wyznaczeniem trasy liniowych robot w terenie, nastepuje na podstawie
szkicow i dziennikdw pomiardw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inwestorowi.



