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1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji
Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét rozbiorkowych.
1.2 Zakres stosowania Specyfikacji
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3 Zakres robot obj etych Specyfikacj a
Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na
celu wykonanie rozbiérek obiektéw podziemnych i naziemnych wystepujgcych na terenie
przeznaczonym pod realizacje zadania inwestycyjnego
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi zawartymi w Specyfikacji Ogolne;.
1.4 Ogoélne wymagania dotycz gce robot
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t, ich zgodnos$¢ z dokumentacjg
projektowa, Specyfikacjg i poleceniami Inzyniera.
2. MATERIALY
Dla robot rozbidrkowych materiaty nie wystepuja.
3. SPRZET
Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i iloSci wymaganiom zaakceptowanym
przez Inzyniera. Zgodnie z technologig zalozong do wykonania robot rozbidrkowych i wycinek
proponuje sie uzy¢ nastepujgcego sprzetu: miot hydrauliczny, miot udarowy, nozyce hydrauliczne,
palniki acetylenowo-tlenowe, dzwig samojezdny, pity mechaniczne, kontenery do gromadzenia
odpadow, drobne sprzety mechaniczne do wykonywania robét sposobem recznym, spycharka,
koparka, tadowarka, zrywarka,
4. TRANSPORT
Transport materiatow z rozbiorki srodkami transportu. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed
spadaniem i przesuwaniem. Zgodnie z technologig zatozong do transportu proponuje sie uzyé takich
Srodkow transportu, jak: samochdd skrzyniowy, samochdd samowytadowczy, ciggnik kotowy,
przyczepa skrzyniowa.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robdt rozbiérkowych nalezy:
- teren ogrodzi¢ i oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP,
- zdemontowac istniejgce zasilanie w energie elektryczng, instalacje teletechniczng i wodno-
kanalizacyjng oraz wszelkie istniejgce uzbrojenie.

Uwaga :
Wykonawca zobowigzany jest do uwzglednienia w ofercie optaty za sktadowanie wszelkiego rodzaju

odpadéw budowlanych, gruzu na wysypisku oraz koszt utylizacji odpadéw takich jak np. papa
asfaltowa, azbest , i innych srodkéw szkodliwych dla zdrowia

-Wykonawca powinien prowadzi¢ roboty rozbiérkowe, aby nie naruszy¢ konstrukcji istniejgcego
obiektu poza elementami okreslonymi w dokumentacji projektowej. Nalezy zapewni¢
bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz oséb postronnych moggcych znalez¢ sie w poblizu miejsca
(strefy) rozbidrki, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczgcymi bezpieczenstwa i higieny pracy
przy wykonywaniu robét budowlano-montazowych i rozbiérkowych.

-Terminy prowadzenia robdt (godziny) oraz zakres powinien by¢ na biezgco uzgadniany z
Inspektorem nadzoru w celu oceny ucigzliwosci dla funkcjonujgcego obiektu oraz w celu
weryfikacji przygotowania Wykonawcy do ich realizacji zgodnie z wymaganiami Zamawiajgcego
okreslonymi w ST.

-Teren na ktérym prowadzone sa prace rozbiérkowe, powinien byé oznakowany lub ogrodzony w
sposbb zabezpieczajgcy osoby nie zatrudnione na budowie przed wejsciem na teren robot. Przed
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rozpoczeciem rozbidrki nalezy odlagczy¢ wszelkie instalacje media bedgce w zasiegu pracy
rozbiorkowych. Miejsca odigczenia, wytgczniki, zawory, winny znajdowac¢ sie poza obrebem robét
budowlanych. Roboty powinny byé prowadzone tak, aby nie zostata naruszona statecznosc
rozbieranego obiektu oraz tak, aby usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato
utraty statecznosci i przewrdcenia sie innego fragmentu konstrukcji. Nie dopuszczalne jest
dokonywanie rozbiérki przez podkopywanie lub podcinanie konstrukcji od dotu. W czasie rozbiorki
niedozwolona jest praca na réznych kondygnacjach obiektu. Gruz i materiaty drobnicowe nalezy
usungc¢ przez specjalne kryte zsypy zabezpieczajgce przed pyleniem. Roboty rozbidrkowe nalezy
wykonywa¢ z zachowaniem maksimum ostroznosci, nalezy przestrzega¢ przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy, a w szczegdlnosci:
»stosowac odpowiednie narzedzia i sprzet,
*stosowac urzadzenia zabezpieczajgce i ochronne,
« stosowac srodki zabezpieczajgce pracownikow,
* zapewni¢ bezpieczenstwo publiczne.

Uwaga :

Niedopuszczalne jest palenie jakichkolwiek rzeczy usunietych z obiektu

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektora Nadzoru miejsce wywozu odpaddw i innych

przedmiotéw rozebranych z obiektu.

5.2 Rozbiorki, demonta ze nalezy wykona ¢ :
-recznie, recznie z zastosowaniem wszelkich dopuszczonych do uzytkowania sprzetow np. mioty,
mioty elektryczne wyburzeniowe, tomy, oskardy, pity tarczowe, tancuchowe, nozyce do ciecia stali,
palniki gazowe,
-Zabronione jest zrzucania z wysokosci powyzej 3,0m materialdbw rozbiérkowych. Transport
pionowy materiatéw rozbiérkowych powinien odbywa¢ sie z przenoszeniem recznym i ustawionymi
rynnami zsypowymi.

« Zamawiajgcy wymaga aby roboty rozbiérkowe prowadzone na wysokosci z rusztowan wielokrotnego
uzytku , stalowych np. rusztowan warszawskich

-Kolejnos¢ prac rozbiorkowych: Urzgdzenia i instalacje przewidziane do demontazu podlegajg
rozbiérce w pierwszej kolejnosci. Elementy $lusarskie, drabiny , ostony, klamry poodcinaé pitg
tarczowa.
- Segregacja odpaddw, transport, utylizacja. W czasie prowadzenia prac rozbiérkowych materiaty
nalezy segregowac¢ i oddzielaé te, ktére moga byé wykorzystane jako surowce wtérne, jak
elementy metalowe, cegly, szkto. W budynku nie sg wbudowane ani nie byly eksploatowane
materiaty szkodliwe(np. azbest) wymagajgce spetnienia szczegélnych wymogoéw podczas rozbidrki
i utylizacji. Transport gruzu prowadzi¢ na biezgco w miare postepu robo6t rozbidrkowych.
Przewozi¢ go samochodami ciezarowymi samowytadowczymi, zabezpieczonymi plandekami
przed pyleniem w czasie jazdy, czy tez siatkg przed odrywaniem sie drobnych czeéci lotnych.
- W widocznym miejscu nalezy ustawi¢ tablice ostrzegawcze o zakazie wchodzenia w strefe
niebezpieczna.
-Rozbhidrka powinna byé prowadzona metodg tradycyjng z uzyciem sprzetu recznego i
mechanicznego.
-Gruz i materiaty drobne nalezy usung¢ przez kryte zsypy - nie wolno gruzu wyrzuca¢ na zewnatrz

-Roboty rozbidérkowe powinny by¢ wykonywane w sposéb zapewniajgcy maksymalny odzysk
materiatdw nadajgcych sie do ponownego uzycia okreslonych przez projekt wykonawczy,
przedmiar lub polecenia Inspektora Nadzoru
- Prace powinny by¢ prowadzone pod nadzorem oraz przez pracownikow wykonujgcych wczesniej
tego typu roboty.
- Przed przystgpieniem do robét rozbiérkowych nalezy sprawdzié, czy w ich zasiegu nie ma osob
postronnych.
-Wszyscy pracownicy powinni by¢ odpowiednio przeszkoleni z zakresu BHP.
Poszczegolne etapy wykonania robét rozbiorkowych powinny byé odebrane i zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Odbioru robét (stwierdzenie wykonania zakresu robot przewidzianego w
dokumentacji) dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgtoszeniu przez Wykonawce robét do odbioru. Odbior
powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez
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hamowania postepu rob6t. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wilasny koszt w terminie
ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

5.3 Rozbiérka urz adzen i instalacji
Do rozbhiérki urzadzen i instalacji elektrycznej, wodociggowej, kanalizacyjnej mozna przystapi¢ dopiero
po stwierdzeniu, Ze wszystkie te instalacje zostaly odigczone od sieci miejskich przez pracownikéw
whasciwych instytuciji oraz, Ze dokonano odpowiedniego wpisu do dziennika rozbiorki.
Demontaz instalacji powinni wykonywac¢ robotnicy odpowiednich specjalnosci. Rozbiérke nalezy
rozpocza¢ od demontazu armatury, aparatéw, grzejnikbw, umywalek, misek klozetowych itp., a
nastepnie przejs¢ do demontazu przewodoéw. Rozbieranie instalacji elektrycznych rozpoczyna sie
réwniez od demontazu oprawek, wytgcznikéw itp., urzadzen instalacji elektrycznych, a nastepnie
zdejmuje przewody.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
Wymagania dla robdt rozbiorkowych podano w punktach 5.1. do 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi sg: - Rozbiérki obiektow inzynierskich - [m3] .
m? - rozebranie ptyt stropowych , taw fundamentowych, $cian fundamentowych betonowych, $cian
murowych , podiozy betonowych ,wykonanie wykopéw , zasypywanie wykopow, wywéz gruzu,
m - demontaz balustrad, rynien , betek stropowych
m?Z - rozbiérka pokrycia dachowego z papy, izolacji styropianu , deskowania dachu, posadzek
szt - demontaze okien, drzwi, krat , drabiny ton - wywéz ztomu
8. ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty rozbidrkowe - przygotowawcze podlegajg zasadom odbioru robét zanikajacych.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez
Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.
Materiaty uzyskane z rozbiorek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inspektor. llosci robét
rozbiérkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora nadzoru.
Cena wykonania demontazu balustrad , rynien, belek stropowych rozliczana w m obejmuije:
roboty przygotowawcze, dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatléw, urzgdzen i sprzetu
budowlanego, wykonanie niezbednych rusztowan i ich demontaz, rozbiérka elementow,
zaladunek, wywiezienie zlomu i ztozenie w miejscu wskazanym przez Inzyniera, uporzgdkowanie
terenu rozbiorki;
Cena wykonanej rozbiérki elementéw budowlanych mierzonych w m2 obejmuije:
wyznaczenie miejsc przeznaczonych do rozbiérki, oznakowanie terenu prac,
wykonanie niezbednych rusztowan i ich demontaz, pociecie elementéw i rozbiérka izolacji, deskowania
, skucie posadzek, zatadunek, wywiezienie, unieszkodliwienie odpadéw z rozbiérki (innych niz ziom),
utylizacja materiatu rozbiérkowego nieprzewidzianego oraz nie nadaj gcego sie do ponownego
wykorzystania,
10.DOKUMENTY ODNIESIENIA
Podstawa do wykonania rob6t sg nastepujace nizej wymienione elementy dokumentacji projektowej,
normy oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne.
Elementy dokumentaciji projektowej
Podstawg do wykonania robot sg nastepujace elementy dokumentacji projektowej:
Przedmiar Robot
Projekt budowlany w zakresie uwzgledniajgcym specyfike robét budowlanych;
Projekt Wykonawczy;
Informacja dotyczgca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.
Inne dokumenty i ustalenia techniczne
Nalez zachowac¢ warunki bezpieczenstwa pracy przy robotach rozbiérkowych. Warunki Techniczne
Wykonania i Odbioru rob6t Budowlano-montazowych
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